Manovre mezzi pesanti- scala 1:1.000

Manovre mezzi 9 m- scala 1:1.000
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tal proposito, posizionando il conducente a 15m dalla linea che

completamente libera sulla sinistra di un quarto dello sviluppo

dell'anello. Condizione verificata per tutti i bracci nel presente
documento. \‘

I conducenti che si approssimano alla rotatoria devono vedere i veicoli
che percorrono I'anello centrale al fine di cedere loro la precedenza; a

delimita il bordo esterno dell'anello giratorio, & sufficiente una visione
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